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Mechanismy obecného pohybu

Jsou to zafizeni, které zabezpecuji prfevedeni jednoho druhu pohybu na druh jiny — napftiklad

primocary posuvny pohyb na pohyb rotacni. Existuje vice druh(l mechanism:

e Sroubové mechanismy;

e kloubové mechanismy;

e klikové mechanismy;

e vystfednikové mechanismy;

e vackové mechanismy;

e kulisové mechanismy;

e mechanismy s pferusovanym pohybem;

e tekutinové mechanismy (hydraulické a pneumatické).

Sroubovy mechanismus
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Transformuji otacivy pohyb na posuvny. Jejich zakladem je Sroub a matice. Existuji dvé moZnosti
jejich usporadani. Budto otacime Sroubem, po kterém se posouva vedend matice, anebo je Sroub

pevny a matice se otaci a posouva zaroven.

Sroubové mechanismy se vyznacuji malou rychlosti pohybu a velkym pfevodovym pomérem. Jejich
typické vyuZiti je napf. u posuvu suportl obrabécich strojd. Jinak se vyskytuji i u zvedakd rdznych

konstrukci, u listi, ventild apod.

Protoze Srouby téchto mechanism( umime presné vyrobit (maji obvykle lichobéznikovy zavit), jsou

mechanismy velmi presné.

Kloubovy mechanismus

Konstrukci kloubovych mechanismi je mnoho. Vidy maji nejméné 4 ¢asti (¢leny) spojené navzajem
prostfednictvim otocnych kloubU. Jeden z ¢lend je nehybny ram mechanismu, ostatni se vici nému
pohybuji. VSechny body pohyblivych ¢len( opisuji rizné drahy (trajektorie). Kloubové mechanismy se
vyuzivaji napfiklad v textilni a zemédélské technice. Jejich vyhodou je pomérnad jednoduchost

a snadna udrzba.

Typickym predstavitelem je étyf’kloubovy mechanismus:

obecna tra jektorie B
pohybu bodu X \

rotocni -
pohvb
kliky

1—-rdm (je pevny);

2 —klika (otdci se);
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3 — ojnice (vykondvd obecny pohyb);
4 —vahadlo (kyve se).

Tento mechanismus prevadi otacivy pohyb kliky na kyvavy pohyb vahadla. Hnacim ¢lenem zde je vidy
klika, vahadlo je ¢lenem hnanym. V nékterych pfipadech i klika vykonava jen kyvavy pohyb, pak je
vlastné druhym (hnacim) vahadlem. Ojnice (¢len 3) vykonava obecny pohyb a kazdy jeji bod ptitom
opisuje drahu, kterou odborné nazyvame trajektorii. Trajektorie kloubu A ma tvar kruznice, kloub B
opisuje trajektorii ve tvaru oblouku. VSechny mezilehlé body ojnice pak opisuji trajektorie ve tvaru

krivek.

Aby se klika mechanismu (¢len 2) mohla volné otacet v celém rozsahu, museji byt spinény podminky

dle nasledujicich obrazk( a vzorcu:

L+ L) < U3+ 1)
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L=10)>U;- 1)

Opakovaci otazky a ukoly

e Jaké mechanismy obecného pohybu znas?
e Nakresli a popis funkci Sroubového mechanismu.

e Nakresli a popis funkci ¢tyfkloubového mechanismu.
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