3D skenovani

Metoda pro vytvoreni novych dilt z existujicich modeld. Starsi modely byly
vytvofeny bez dat v CAD. Skenovani 3D urychli proces navrhu.

Metoda tzv.REVERZNIHO INZENYRSTVi

Snizi se pocet fyzickych prototypl a ¢as vyroby prototypt automobilt a
analyzu konstrukce.

Vyuziti 3D skenovanim nasnimanych dat

Strojirenstvi

vizualizace pfi prezentaci vyrobku
Automobilovy pramysl

Letecky primysl

Skolstvi a vyuka

Design

Lékarstvi

Multimédia

Umeéni a historické predméty

Automobilovy pramysl Letecky prumysl
vyroba autopfislusenstvi Testy aerodynamiky
vyroba tuningovych dild Tvorba prototypu
srovnavaci analyzy Prislusenstvi

testy aerodynamiky Trenazéry

ergonomické studie

kontrola kvality dilU

programovani drah robotu

Princip snimani

Snimani je zalozeno na principu
triangulace.
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% /"SK na snimaném télese.
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\ ) /’ } systém schopen automaticky urcit

| / polohu snimaného télesa.




Pocitacovy program skeneru
Zaznamenava snimané informace s nastavenym rozliSenim a generuje sit’.
Zmény umi prepocitat.Sit’ je mozné upravovat a ve vybrané oblasti ménit rozliSeni.

Strojirenstvi

méfeni deformaci

vizualizace pfi prezentaci

méfeni odchylek

analyze tazeni plechu

analyze vibraci v méfeném vzorku
odhalovani kritickych mist konstrukce
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3 ’ odhalovani vnitinich vad

Princip laserového skeneru

kolmo na prfedmét dopada laserovy paprsek, odrazi se a vrati se zpét do
skenovaciho zafizeni.Vyhodnoti se doba, ktera uplyne od vyslani do vraceni
paprsku.Tim ziskame informaci o rozméru pfedmétu ve sméru letu paprsku.
Informace o zakfiveni povrchu plyne z uhlu odrazu paprsku.

Laserovy skener

Pracuje na principu triangulace. Objekt je sniman paprskem od vrcholu .

Paprsky odrazené od télesa jsou soustfedéné do ohniska snimaciho zafizeni
Vysledkem je vzajemna poloha skenovanych bodl na povrchu - obrovské mnozstvi
dat, které se musi dale zpracovat.

Snimani skenerem

Skener identifikuje pozi¢ni znacky na télese nebo podlozce a pomoci dvou kamer
snima laserovy kfiz na télese.Na pocitaci se zobrazuje obraz snimani, téleso a
laserovy kfiz a automaticky se generuje polygonova sit.

Vychazi se z poznatku, ze vSechny plochy Ize urcit pomoci trojuhelniki — polygond.

C
L Triangulace
urcovani polohy bodu méfenim Ghli ze 2
znamych mist — 2 bodu. Treti bod
trojuhelniku — polohu bodu uréime z jedné
znamé strany a dvou znamych ahla.
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